Estructuras y mecanismos. Formulario basico.

Formulas que vamos a utilizar

Palancas

resistencia

potencia

P --> Potencia aplicada

> o :
P x bp =R x b, bp brazo potencia (distancia hasta fulcro)
R --> Resistance a vencer.

b --> brazo resistencia (distancia hasta fulcro)

Engranajes

W1 --> velocidad rueda 1 (rmp).
Z1 --> Numero dientes rueda 1.
W1 x2Z1=W2xZ22
W2--> velocidad rueda 2 (rmp).

Z2 --> Numero dientes rueda 2

Ruedas friccion / Poleas y correa

W1 --> velocidad rueda 1 (rmp).
d1 --> Diametro rueda 1.

W1 x d1 =W2 x d2
d d W2--> velocidad rueda 2 (rmp).

Z2 --> Diametro rueda 2.

Poleas Polipastos: sistema compuesto de poleas fijas y moviles.
n = n° de poleas méviles R

F=R F = Fuerza F= —
R = Resistencia 2«n
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